Jak pripojit robota k
programovacimu prostredi



Stisknete tlacitko nahore na auticku, rozsviti se zelené.

Otevrete si v prohlizeCi Google Chrome stranku
https://codego.vex.com/

Pokud si chcete zménit jazyk, muzete vlevo nahore, ikonka zemékoule



https://codego.vex.com/

Vpravo nahore kliknéte na Mozek a poté Pripojit.
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MOZEK ZACATE KROK  ZASTAVIT

Neni pfipojen Zadny Mozek

Napovéda pro pfipojovani tvého VEX GO Mozku >




Vyskoci vam okno, kde vyberete vas mozek. Pokud jich vidite vic, zkuste
ten s nejsilnéjsim signalem. Kliknéte na Sparovat.
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Takhle poznas, ze se ti robota podarilo pripojit.
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MOZEK ZACATEK KROK  ZASTAVIT spflET ZPETMA VAZRA

Pripojeno k:

Baterie: (I

Odpojit

Napovéda pro pfipojovani tvého VEX GO Mozku =




Poté klikni na tlacitko Zarizeni, klikni na Pridat zarizeni a vyber CODE
BASE. Potvrd kliknutim na Hotovo.

Zarizeni
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MOZEK ZACATEX  MROK  ZASTAVIT SDILET  ZPETMA VAZRA [ | ]
Pfidat zafizeni T g CodeBase

Vybrat zafizeni i
/ Code Base Nastaveni

Pravy motor - Port 1
LED naraznik - Port 2

Elektromagnet - Port 3
Levy motor - Port 4
Oko - Port oka

- ZRUSIT HOTOVO




Vyzkousejte, ze se vam auto podarilo pripojit.

Sestavte jednoduchy program, ve kterém auto pojede dopredu o 300
mm, otocCi se vpravo o 90° a pak pojede dozadu o 200 mm.

Sestaveny program spustite tlaCitkem Zacatek vpravo nahore.

POZOR — sestaveny program spoustejte jenom, kdyz mate jistotu, ze
auto odnikud nespadne a nikdo na néj neslapne!



